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CUPRINS

Codul de identificare al robotului poate fi gasit pe placuta de pe panoul frontal. Pe baza codului, puteti gasi denumirea

comerciala a robotului in tabelul din partea de jos a paginii.
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INFORMATII GENERALE

OBIECTIVUL MANUALULUI

*  Acest manual face parte integranta din aparat si a fost intocmit de Producator pentru a furniza informatiile
necesare persoanelor autorizate sa interactioneze cu acesta pe parcursul duratei sale de functionare.

*  Operatorii aparatului trebuie sa adopte practici de lucru corecte si trebuie sa citeasca cu atentie si sa respecte
toate instructiunile cuprinse in acest manual.

»  Acest manual este redactat de Producator in limba italiana, limba originala, si poate fi tradus in alte limbi pentru
a indeplini cerintele legale si/sau comerciale.

«  Cititi cu atentie instructiunile cuprinse in acest manual pentru a evita orice riscuri inutile pentru sanatatea si
siguranta persoanelor, precum si prejudiciile economice.

»  Pastrati acest manual intr-un loc sigur si usor accesibil pentru o consultare rapida.

+  Este posibil ca unele informatii si ilustratii continute in acest manual sa nu corespunda perfect cu aparatul
dumneavoastra; totusi, acest lucru nu afecteaza functionarea acestuia.

«  Producatorul isi rezerva dreptul de a face modificari fara nicio obligatie si fara a oferi o notificare prealabila.

*  Urmatoarele simboluri sunt utilizate Tn acest manual pentru a evidentia unele informatii deosebit de importante
sau pentru a identifica anumite specificatii importante.

! PERICOL — ATENTIE

Acest simbol indica situatii care implicad un pericol iminent, care, daca este ignorat, ar putea pune in pericol
sanatatea si siguranta persoanelor.

]

& AVERTISMENT — ATENTIE

Acest simbol indica situatii in care este necesar un anumit comportament pentru a evita expunerea la risc a
sanatatii si securitatii persoanelor si pentru a proteja dispozitivul.

z IMPRORTANT

Acest simbol identifica informatii tehnice deosebit de importante care nu trebuie ignorate.
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IDENTIFICAREA PRODUCATORULUI SI A ECHIPAMENTULUI

Placuta de identificare prezentata aici
este aplicata direct pe aparat. Contine
referintele si toate informatiile esentiale
pentru exploatarea in siguranta a
dispozitivului. Pentru orice cerinte
tehnice, va rugam sa contactati centrul
de servicii tehnice al producatorului sau
un furnizor autorizat. Pentru asistenta
tehnica, va rugam sa indicati datele
prezente pe placuta de identificare,
numarul aproximativ de ore de utilizare
si tipul defectului depistat.

A. Numele producatorului.

B. Eticheta de conformitate CE.

C. Modelul si versiuneal/seria/anul de
fabricatie.

D. Datele tehnice: tensiune, curent,

grad de protectie, masa, latime de taiere.

PLACUTA CU DATELE TEHNI

PRINCIPALE anufacturer
(A) Numele
producatorul (@) ﬁ@wmgdﬁhﬂ@%ar
(C) Model aomoomooo., o mocincco
Youmeaunot000000000000¢ (X) - mx
(C) Versiune

s
||I||III|||I||IIIIIIIIIIIIIIIIII;\III

)
—
|
I
|
)

©) e
number

(B) EC oonfon'nity
label

(D) Specificatii tehnice

INFORMATII REFERITOARE LA SIGURANTA

Producatorul a analizat atent posibilele pericole si riscuri personale care pot rezulta din interactiunea cu echipamentul.
Scopul acestor informatii este de a informa utilizatorii cu privire la necesitatea de a utiliza echipamentul cu foarte mare

precautie pentru a evita riscurile.

(B) Eticheta de
conformitate CE

NORME PRIVIND SIGURANTA

Cititi cu atentie manualul, in special instructiunile referitoare la siguranta si asigurati-va ca le-ati inteles pe
deplin Tnainte de a utiliza produsul. Folositi echipamentul numai in scopurile specific destinate de catre
producétor. Urmati cu atentie instructiunile de operare, intretinere si reparatie.

Cand folositi robotul, asigurati-va ca nu exista persoane in zona de lucru, in special copii, persoane in varsta
sau persoane cu dizabilitati si animalele de companie. In caz contrar, programati robotul sa functioneze in
intervale orare in care nici o persoana nu se afla in aceasta zona. Fiti atent la robot, in cazul in care stiti ca in
zona se afla animale de companie, copii sau alte persoane. Daca in calea robotului intervine o persoana sau
un animal, opriti-| imediat.

Supravegheati dispozitivul in timpul functionarii in zonele de lucru care nu sunt delimitate de un gard care nu
poate fi escaladat cu usurinta.

Trebuie amplasate semne de avertizare in jurul zonei de lucru a masinii de tuns iarba robotizata, daca este
utilizata Tn zone publice. Semnele vor avea urmatorul text: "Avertisment! Masina de tuns iarba automata!
Pastrati distanta fata de masina! Supravegheati copiii!"

Acest robot nu este potrivit pentru a fi utilizat de catre copii si persoane cu capacitati fizice, senzoriale sau
mentale reduse sau persoane neexperimentate care nu sunt familiarizate cu produsul, in afara de cazul in
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care acestea sunt supravegheate de o persoana responsabild de siguranta lor sau au primit instructiuni
referitoare la modul de utilizare al aparatului. Copiii trebuie supravegheati pentru a se asigura ca nu se joaca
cu aparatul.

»  Nu permiteti ca robotul sa fie utilizat de persoane care nu stiu cum functioneaza.

«  Operatorii care efectueaza lucrari de intretinere si reparatii trebuie sa cunoasca pe deplin caracteristicile sale
speciale si normele de siguranta. Tnainte de a utiliza robotul, cititi cu atentie manualul de operare si asigurativa
ca ati inteles instructiunile.

«  Nu scoateti, ocoliti sau modificati niciodata dispozitivele de siguranta instalate. Producatorul nu raspunde daca
se folosesc piese de schimb care nu sunt originale. Nerespectarea acestei cerinte poate pune Tn pericol
sanatatea si siguranta persoanelor.

«  Verificati daca pe peluza exista jucarii, scule, ramuri, imbracaminte sau alte care sa poata deteriora lamele.
Orice obiect de pe peluza poate deteriora sau poate impiedica robotul sa functioneze corect.

* Nu lasati niciodata persoanele sa se aseze pe robot. Nu ridicati niciodata robotul pentru a inspecta lama sau
pentru a-l transporta in timpul functionarii. Nu asezati mainile si picioarele sub robot atunci cand este in
functiune.

+  Nu folositi robotul in timpul functionérii unui sistem de aspersoare. In acest caz, programati robotul si sistemul
de aspersoare, astfel incat acestea sa nu functioneze in acelasi timp. Nu spalati robotul cu jeturi de apa de
fnalta presiune si nu il scufundati in apa, partial sau complet, deoarece aceasta nu este etans.

»  Deconectati sursa de alimentare si activati dispozitivul de siguranta inainte de a efectua orice lucrare de reglaj
sau intretinere pe care utilizatorul este autorizat sa o efectueze. Folositi dispozitivele de protectie personala
recomandate de producator, in special, purtati intotdeauna manusi de protectie atunci cand manipulati lama
de taiat.

«  Curatarea si intretinerea nu trebuie sa fie efectuate de copii nesupravegheati.

+ Nu folositi robotul atunci cand lama de taiat este deteriorata. inlocuiti lama de taiat.

*  Nu folositi robotul cu piese exterioare deteriorate. Daca piesele mecanice ale robotului sunt deteriorate,
nlocuiti-le.

*  Nu folositi robotul daca cablul de alimentare al transformatorului este deteriorat. Un cablu deteriorat poate
rezulta in contactul cu piesele sub tensiune. Pentru a evita orice risc, inlocuirea cablului se va face de catre
producator, centrul sau de servicii tehnice, sau de catre o persoana cu calificari similare.

« Daca cablul de alimentare se deterioreaza in timpul utilizarii, apasati ,STOP” pentru a opri robotul si a
deconecta cablul de alimentare de la priza electrica.

»  Verificati vizual robotul Tn mod regulat pentru a va asigura ca lama, suruburile de montare si mecanismul de
taiere nu sunt uzate sau deteriorate. Asigurati-va ca toate piulitele, bolturile si suruburile sunt stranse pentru
a va asigura ca robotul este Tn stare buna de functionare.

«  Daca robotul incepe sa vibreze anormal in timpul utilizarii, apasati ,STOP” si deconectati cablul de alimentare
de la priza electrica.

*  Nu folositi si nu reincarcati robotul in medii explozive si/sau inflamabile.

«  Folositi numai incarcatorul cu baterie si unitatea de alimentare furnizate de producator. Utilizarea
necorespunzatoare poate provoca socuri electrice, supraincalzire sau scurgeri de lichide corozive din baterie.
Daca exista scurgeri de lichid, spélati bateria cu apa/neutralizator; in caz de contact cu ochii, solicitati asistenta
medicala.

DISPOZITIVE DE SIGURANTA

1. Detector de obstacole

Senzorul de obstacole este activat daca robotul loveste un obiect solid mai mare de 10 cm (3,94 ") inaltime, care opreste miscarea
n aceasta directie si se misca inapoi pentru a evita obstacolul.
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2. Inclinometru

Daca robotul functioneaza pe o panta care este mai abrupta decéat limita maxima admisibila sau se rastoarna, acesta va opri lama
de taiere.

3. Comutator pentru oprirea de urgenta

Situat Tn partea superioara a robotului si marcat cu cu cuvantul ,STOP” scris mai mare decat celelalte comenzi de pe tastatura.
Apasarea acestui buton in orice moment in timpul functionarii va opri imediat miscarea masinii robot de tuns iarba si rotirea lamei
se va opri.

4. Protectie impotriva supracurentului

Fiecare motor (lama si roti) este monitorizat continuu n timpul functionarii pentru orice situatie care le poate provoca
supraincalzirea. Daca acest lucru are loc la motorul rotii, robotul va incerca sa se deplaseze in directia opusa. Daca supracurentul
persista, robotul se va opri si va semnala o eroare. Daca motorul lamei de taiere se supraincalzeste, exista doua intervale de
interventie. Daca parametrii se incadreaza in primul interval, robotul va efectua manevrele pentru a debloca lama de taiere. Daca
supracurentul este sub limita de protectie, robotul se va opri si va semnala o eroare la motor.

5. Fara senzor de semnal
Daca nu exista semnal, robotul se va opri automat.
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SEMNALE DE SIGURANTA

Tnainte de utilizare
atentie instructiu
pentru a intelege :

STOP

Nu atingeti lame
puneti mainile sz
masina  atunci
functioneaza. Ina
masina, asteptati
si piesele rotal
complet.

Nu mergeti calare

Actionati dispoziti
fnainte de a ef
masina sau Tnai
masina.

Manualul utilizatorului

In timpul functionarii, pastrati o
distanta de siguranta adecvata fata
de masina.

in timp ce robotul functioneaza,
asigurati-va ca nu exista persoane
zona de lucru (in special copii,
persoane in varsta sau persoane
cu dizabilitati) si animale de
companie. Tineti copiii, animale de
companie si alte persoane la o
distanta sigura in timpul functionarii
masinii. Pentru a preveni acest risc,
va recomandam sa programati
activitatile de tundere ale robotului
a ore adecvate.

Avertizare! Nu pulverizati apa pe
masina pentru a o curat sau spala.

in timp ce robotul functioneaza,
asigurati-va ca nu exista persoane
zona de lucru (in special copii,
persoane in varsta sau persoane
cu dizabilitdti) si animale de
companie. Tineti copiii, animale de
companie si alte persoane la o
distanta sigura in timpul functionarii
masinii. Pentru a preveni acest risc,
va recomandam s& programati
activitatile de tundere ale robotului
a ore adecvate.




Utilizati robotul doar cu sursele de
alimentare indicate in ,Date
tehnice” din capitolul ,Informatii
tehnice”
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INFORMATII TEHNICE

SPECIFICATII TEHNICE

Descriere

A015DEO A020DEO A020ELO

Suprafata maxima recomandata care poate fi tunsa

Capacitate de lucru ( -20%(*)) m?2 (ft?) 600 700 1000
(6458) (7534) (10763)
Caracteristici
Dimensiuni (W x H x D) mm 420x290x220
Greutatea robotului (incl. bateria) kg 71 7,2
Inaltime de taiere (Min-Max) mm (") 25-70 (0,98-2,75")
Diametrul lamei mm (") 180 (7,08 ")
Motoare Fara perii
Viteza lamei de taiere RPM 4200
Viteza la sol Metri / Minut 28 (91,8")
45% admisibila, in functie de conditiile peluzei si accesoriile
instalate.
Panta maxima recomandata (*) % 35% maxima gestionata si recomandata in conditiile in care peluza
este taiata.
20% Tn apropierea marginii exterioare sau a firului permietral.
ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Temperatura ambientala de Max °C STATIE DE INCARCARE: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
functionare a s
’ INCARCATOR BATERIE: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Nivel de putere acustica masurat dB(A) 57
. . . ROBOT: IPx5 STATIE DE INCARCARE: IPx4 INCARCATOR
Clasa de protectie impotriva apei IP ’

BATERIE: IPx4

Caracteristici electrice
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Unitate de alimentare cu energie
electrica (pentru baterie cu litiu)

SQOY-2940230
Intrare: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Clasa 1 lesire:
29.4V ; =; 2.3A

- Alternative code -

Mean Well OWA-60E-30ZCT
Intrare: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Clasa 2 lesire: 29.4V =; 2.0A

Tipul de acumulator si baterii de incarcare

Baterie reincarcabila cu litiu-ion

Transmitator pentru motorul robotului

(tensiune nominala) 25.9V - 2.5 Ah
Tipul Tncarcarii contact
Timpul mediu de incarcare hh:mm 1:00
Durata medie de cosire dupa un ciclu

de incarcare completa (*) hh:mm 02:00

Frecvente

Banda de frecventa de functionare (Hz) 500 - 60000 puterea maxima
a frecventei radio (dBm) < 10

Bluetooth

Banda de frecventa de functionare (MHz) 2402 - 2480 puterea
maxima a frecventei radio (dBm) < 14

GSM

Zone gestionate, inclusiv zona

Banda de frecventa de functionare (MHz) 850/900/1800/1900 2480
puterea maxima a frecventei radio (dBm) < 33

Echipament / Accesorii / Functii

principala 4
Senzor de ploaie Standard
Mod Eco - autoprogramare (brevetat) Standard

Modul de conectare (GPS, GPRS)

Optional Standard

Metoda de reintoarcere |a statia de
incarcare

,V-Meter” - .urmeaza firul”

,V-Meter”-,urmeaza firul" - Asistats de GPS

Lungimea maxima a sarmei de
delimitare a perimetrului
(aproximativa, calculata pe baza unei

m ()

1000 (3280 )

)

(*) In functie conditiile de gazon, peluza si complexitatea zonei de cosire

DESCRIEREA GENERALA A APARATULUI

Aparatul este un robot proiectat si construit pentru a tunde automat
iarba din gradini si de pe peluzele locuintelor, in orice moment al zilei
sau al noptii. Este mic, compact, silentios si usor de transportat. in
functie de caracteristicile suprafetei de cosit, robotul poate fi
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programat pentru a lucra pe mai multe zone: o zona primara si zonele
secundare (conform specificatiilor diferitelor modele). In timpul
functionarii, robotul tunde zona marcata de firul de delimitare a
perimetrului.

Cand robotul detecteaza firul de delimitare a perimetrului sau
intélneste un obstacol, isi schimba directia intr-un mod aleatoriu si
incepe sa tunda iarba din nou, intr-o noua directie. Robotul nu
traverseaza firul perimetral pentru o distanta mai mare de jumatate
din lungimea sa. Conform principiului sau de functionare aleatoriu,
robotul tunde automat intreaga zona delimitata a peluzei (vezi figura). '::
Robotul este capabil sa& recunoasca prezenta firelor de iarba mai e
inalte si/sau mai groase intr-o zona a gradinii si sa activeze automat, i
daca este necesar, deplasarea in spirala pentru o finisare perfecta. ":
Suprafata de peluza pe care robotul este capabil sa o tunda depinde o

; ; » -l
de o serie de factori, cum ar fi: e

» modelul robotului si tipul de baterii instalate; et
: | @

« caracteristicile zonei (perimetre neregulate, suprafete inegale, zone im E:t:s etc.); ' e .

feceececcecceeecene?
ceeeeeceeeeceeeee;

« caracteristicile peluzei (tipul si inaltimea gazonului, umezeala, etc.); P R

« conditiile lamei (grad de ascutire, fara reziduuri si depozite, etc.); g (—\ﬁ

PIESELE PRINCIPALE

MODEL A015DEO A020DEO A020ELO
\Versiune A A A
1 |Robot \r \r \r
2 Tastatura pentru comenzi v v \
3 |Senzor de ploaie \r \r \r
4 |Baterie \r \r \r
5 |Maner \r \r \r
6 |Lama de taiere \r Vv v
7 |Bobina firului de delimitare a perimetrului 100m 0 0
8 |Pripoane de fixare 100 20 20
9 |Unitate de alimentare % \r \r
10 Statie de incarcare v ¥ ¥
11 | Transmitator \e \r \r
12 |Manualul utilizatorului % \r \r
13 Tasté pentru reglarea inaltimii de taiere v v v
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14 | Conexiune pentru firul de delimitare a perimetrului - -

- )

INSTALAREA

IMPACHETAREA S| DESPACHETAREA

Echipamentul este livrat ambalat Tn mod corespunzator. La despachetare, indepartati ambalajul si verificati cu atentie integritatea
pieselor.

& AVERTISMENT — ATENTIONARE

Tineti ambalajele din plastic si recipientele de plastic departe de sugari si copii: risc de sufocare!
[

z IMPRORTANT

Pastrati materialele de ambalare pentru utilizare viitoare.

PLANIFICAREA INSTALARII SISTEMULUI

1 Manualul utilizatorului



Robotul nu este greu de instalat, insa necesita unele planificari preliminare pentru a gasi cea mai buna zona pentru instalarea statiei de
incarcare, a unitatii de alimentare si pentru trasarea sarmei de delimitare a perimetrului.

Statia de incarcare trebuie sa fie pozitionata pe marginea gazonului, de
preferinta in zona cea mai mare de unde puteti ajunge usor in alte zone ale
gazonului. Zona Tn care es te instalata statia de incarcare este denumits in
continuare ,Zona primara”.

A

a X VIEI\ AlEIN

Unitate de alimentare

transnﬂfgf’élnlfm

Tnaltimgntiotroi 160 cm - ¢

Pozitionati unitatea de alimentare intr-o zona care nu este accesibila copiilor. ppes ;

De exemplu, la o inaltime de peste 160 cm (63 *)

A Fir permimetral
A R IVIE I\ A \

Asigurati-va c4 la sursa de alimentare au acces doar persoanele autorizate.

& AVERTISMENT — ATENTIE

La conectarea alimentarii, este necesar ca o priza sa fie pozitionata in apropierea zonei de instalare. Asigurati-va ca
reteaua electrica respecta legile aplicabile in domeniu. Pentru a functiona in conditii de siguranta completa, asigurati-va
ca sistemul electric, conectat la unitatea de alimentare, este echipat cu un sistem de impamantare care functioneaza

bine. Circuitul de alimentare trebuie sa fie protejat de un dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu un curent de declansare
de cel mult 30 mA.

YY) IMPRORTANT

Este recomandabil sa instalati unitatea intr-un dulap pentru componente electrice (pentru uz exterior sau interior), echipat
cu o incuietoare cu cheie si bine ventilat pentru a mentine o circulatie corecta a aerului.

. Robotul trebuie sa poata gasi cu usurinta statia de incarcare la sfarsitul ciclului de lucru, care va fi si punctul de plecare pentru
un nou ciclu de lucru si pentru a ajunge la oricare alte zone de lucru, denumite in continuare ,Zone secundare”.

. Pozitionati statia de incarcare conform acestor reguli:
- la nivelul solului;
- pe sol compact si stabil cu o drenare buna;
- de preferat in partea cea mai lata a peluzei;
- n cazul aspersoarelor, asigurati-va ca jeturile de apa nu sunt orientate in interiorul statiei de incarcare;
- asigurati-va ca intrarea statiei de incarcare este pozitionata asa cum se arata in figura, astfel incat robotul sa poata intra in
aceasta urmand sarma de delimitare a perimetrului in sensul acelor de ceasornic;
- n fata statiei de Incarcare trebuie sa existe o zona dreapta de 200 cm (78,74 ");
- orice bara sau sina metalica care separa gazonul de statie poate interfera cu semnalul. Asezati statia intr-o parte diferita a

gradinii sau la o distanta sigura de bariera metalica. Pentru mai multe informatii, contactati centrul de servicii tehnice al
producatorului sau un furnizor autorizat.

Statia de incarcare trebuie sa fie bine fixata la sol. Pentru a impiedica formarea unui pas mic in partea din fatd a statiei de

incarcare, asezati o bucaté mica de iarba falsa la intrarea in statie. In mod alternativ, scoateti o parte a suprafetei de iarba si
instalati statia de incarcare cétre iarba.

. Statia de incarcare este conectata la unitatea de alimentare cu un cablu care trebuie sa se indeparteze de statia de incarcare
n exteriorul zonei de taiere.
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Asezati unitatea de alimentare conform acestor reguli:

- intr-o zona bine ventilata, protejata de curentii de aer si de razele
directe ale soarelui;

- de preferinta in interiorul casei, a unui garaj sau a sopronului; -
daca este pozitionat in aer liber, robotul nu trebuie sa fie expus
la lumina directa a soarelui si la apa. Prin urmare, trebuie protejat
n interiorul unei cutii ventilate. Nu asezati in contact direct cu
solul sau in medii umede;

- asezati-l in exteriorul peluzei si nu in interiorul acesteia;

- intindeti cablul in exces de la statia de incarcare pana la unitatea
de alimentare. Nu scurtati si nu prelungiti cablul.

Sectiunea de intrare a firului de delimitare a perimetrului trebuie sa fie
dreapta si perpendiculara fata de statia de incarcare cu cel putin 200
cm (78,74 in.), iar sectiunea de iesire trebuie sa se indeparteze de
statia de incarcare; acest lucru permite reintrarea corecta a robotului.

Daca robotul este instalat in apropierea unei zone care are un alt robot (de
la acelasi producétor sau de la un alt producator), atunci transmitatorul si
receptorul robotului trebuie modificat in timpul instalarii, astfel incat
frecventele celor doi roboti sa nu interfereze una cu cealalta. In aceasta
situatie, contactati cel mai apropiat centru de asistenta pentru clienti.

13
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FIXAREA FIRULUI DE DELIMITARE A PERIMETRULUI

Inainte de fixarea firului de delimitare a perimetrului, este necesar sa
verificati intreaga suprafatd a peluzei. Efectuati ajustarile necesare la P
suprafata acoperita cu iarba in timpul trasarii sdrmei de delimitare a e
perimetrului pentru a permite robotului sa functioneze corect. ::
1. Evaluati cea mai bund metoda pentru reintoarcerea la statia de Tncér“ conformita cum“mhmmm

instructiunile descrise in capitolul ,METODA DE REVENIRE LA STATIA DEJNGARCARE".

2. Pregatirea si definirea zonelor de lucru.

Cale de fixare a firului perimetral
1

3. Instalarea sarmei de delimitare a perimetrului. e

4. Instalarea statiei de incarcare si unitatea de alimentare. La trasarea Irﬁ
perimetrului, respectati directia de instalare (in sensul acelor de ceasornic) sigdire
straturilor de flori (in sens invers acelor de ceasornic), asa cum de arata in

METODA DE REVENIRE LA STATIA DE INCARCARE

Robotul se poate intoarce la statia de incarcare in doua moduri diferite, pe
baza setarilor din meniul utilizatorului sectiunea ,Setari - Revenire la baza”.
Folositi metoda ,Pe fir’ numai atunci cand existd numeroase obstacole in
interiorul gradinii si Tn apropierea firului de delimitare a perimetrului (la o
distant& de 1 metru). In toate celelalte cazuri, este mai bine sé folositi metoda

,V-Meter’ pentru cea mai rapida revenire la statia de incarcare.

,Urmeaza firul" - Aceasta metoda de reintrare in statia de incarcare
comanda robotului s& urmeze firul perimetral, pozitionandu-si rotile de o parte
si de alta a firului. Daca aceasta metoda este activata, nu este necesara
pregatirea ,Rechemare pe fir’, asa cum este descris mai jos.

,V-Meter - Prin setarea acestei metode de reintoarcere la statia de incarcare fo
parcurge firul de delimitare a perimetrului la o distanta indicativa, de la cativa c
pana la un metru (3,2'), atingadndu-l din cand in cand in sectiunile curbate

pe fir si pentru a intra corect in statia de incarcare. TS

Daca exista pasaje inguste, firul trebuie asezat intr-un mod special numit ,Revenire pe fir’. Imediat ce o ,Revenire” este recunoscuta,
robotul va urma firul de delimitare a perimetrului la viteza mica si cu mai multa precizie pentru o distanta de aproximativ 10 metri (33
de picioare). Se va intoarce, apoi la modul de reintrare ,V-Meter” daca nu intalneste statia de incarcare.

Urmati aceste instructiuni pentru a instala ,Revenire”:
* ,Revenirea” este o bucata de fir care se extinde pe aproximativ 1 m (3,3 ') cu o distanta de 5 cm (1,96 ") intre fiecare fir;

* ,Revenirea” trebuie pozitionata la o distanta de 1 m (3.3 ") in fata oricarui pasaj ingust;

NB: Daca robotul nu gaseste statia de incarcare intr-o anumita perioada de timp, va urma firul perimetral in modul
,Urmeaza firul’
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PREGATIREA S| MARCAREA LIMITELOR ZONELOR DE LUCRU

Pregatirea peluzei care trebuie tunsa

1. Asigurati-va ca peluza care trebuie tunsa este egala si nu are gauri,
pietre sau alte obstacole. Daca este necesar, pregatiti peluza umpland
gaurile si indepartand obstacolele. Daca unele obstacole nu pot fi
indepartate, este necesara marcarea adecvata a acestor zone cu
sarma de delimitare a perimetrului.

2. Robotul poate tunde suprafetele din interiorul zonei de lucru cu o
inclinare de maxim 45% (pe o lungime de 45 cm) pe o peluza uscata
obisnuita, fara riscuri de alunecare a rotilor, pe baza accesoriilor
instalate. n alte cazuri este nevoie s& respectati procentul de inclinatia
de 35%.

Sarma de delimitare a perimetrului trebuie asezata pe o panta nu mai mae

de 20% (pe o lungime de 20 cm), tindnd cont de faptul ca robotul

are nevoie de o prindere mai mare in timpul reintoarcerii la statia de
incarcare. Prin urmare, este necesar sa verificati cu atentie conditiile
peluzei si sa respectati limitele.

Panta nu trebuie sa nici macar 35 cm in interiorul sau exteriorul sdrmei
de delimitare a perimetrului. Daca aceste instructiuni nu sunt
respectate, in timp ce robotul lucreaza pe zone inclinate si detecteaza
sarma, rotile sale ar putea aluneca si l-ar putea face sa paraseasca
zona de lucru.

In cazul in care existd obstacole pe pante care sunt apropiate de
limitele mentionate mai sus, terenul trebuie sa fie nivelat cel putin 35
cm in partea de sus a obstacolului pentru a reduce panta.

[ ]
() IMPRORTANT
Zonele cu pante mai mari decat cele permise nu pot fi tunse cu acest robot.
Prin urmare, pozitionati firul de delimitare a perimetrului Tn fata pantei, astfel
incat aceasta sa fie in afara zonei de tuns.

15
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Marcarea limitei zonei de lucru

3. Verificati intreaga suprafata a peluzei si bunurile, daca trebuie sa o

impartisi in zone de lucru separate conform regulilor descrise mai
jos. Tnainte de instalarea sarmei de delimitare a perimetrului,
verificati Tntregul traseu pentru a face aceasta procedura mai
usoara. llustratia arata o peluza cu canal pentru instalarea sarmei
de delimitare a perimetrului.

in timpul instalarii, identificati zonele secundare. O zona secundara face
parte dintr-o peluza legata de peluza principala cu un coridor greu de atins
prin miscarea normald a robotului. Zona trebuie sa fie accesibila fara urcari
sau coborari mai mari decat cele permise. Definirea unei zone ca ,zona
secundard” depinde si de dimensiunea zonei primare. Cu cat suprafata
principala este mai mare, cu atat mai greu accesibile vor fi pasajele inguste.
Tn linii mai generale, un pasaj mai mic de 200 cm (78,74 ") este considerat o
zona secundara. Numarul de zone secundare gestionate depinde de

caracteristicile modelului (vezi ,Specificatii tehnice”).

Pasajul minim admis este de 70 cm (27,56") de la fiecare margine a sarmei
de delimitare a perimetrului. Sarma de delimitare a perimetrului trebuie
pozitionata la o distanta de (a se indica mai jos) fata de obiectele din afara
peluzei; prin urmare, spatiul necesar pentru pasaj trebuie sa fie de 110 cm
(43,30") daca exista un perete sau gard viu pe ambele parti.

Daca acest pasaj este foarte lung, latimea trebuie sa depaseasca 70 cm
(27,56") intre sarmele de delimitare a perimetrului.

Tn timpul programérii, trebuie s& configurati dimensiunea zonelor si directia
cea mai rapida pentru a ajunge la ele (in sensul acelor de ceasornic sau in
sens contrar acelor de ceasornic), precum si numarul de metri necesari
pentru a ajunge in zona secundara.

Daca nu sunt indeplinite cerintele minime mentionate, adica o zona separata
printr-o urcare si o coborare, cu caracteristici care nu pot fi gestionate de
robot sau un pasaj (coridor) mai mic de 70 cm (27,56") intre marginile
perimetrului, atunci aceasta zona a peluzei este considerata ,zona inchisa”.
Pentru a marca o ,zona inchisa”, asezati firul de delimitare a perimetrului
care pleaci si vine in acelasi canal la o distantd maxima de 1 cm (0,40"). In
acest caz, robotul nu poate ajunge in zond in mod autonom si trebuie
gestionat asa cum este descris in sectiunea ,Gestionarea zonelor inchise".
Gestionarea ,zonelor inchise” reduce metri patrati care pot fi gestionati
autonom de catre robot.

17

23333332322 2
)333333333333333

Cale de fixare a firului
= perimetral

min. 70 cm | 2756 * '

2322233332323

3222333233333

g

Coridor cu un pasaj minim de 70 cm
27,56” de la o margine la alta

222222020/
33333332

333333333

p=--

.. ZONA PRINCIPALA }
i

Coridor cu un pasaj < de 70 cm / f
27,56” de la 0 margine la alta !

ZONA
INCHISA

Manualul utilizatorului



4. Daca in interiorul sau exteriorul zonei de lucru exista un trotuar sau o sosea, care se afla la acelasi nivel cu cel al peluzei, asezati
sarma de delimitare a perimetrului la o distanta de 5 cm (1,96") fata de marginea trotuarului. Robotul va iesi usor de pe peluza si toata
iarba va fi tunsa. Daca trotuarul este din metal sau daca exista un capac metalic, placa pentru dus sau fire electrice, asezati sdrma de
delimitare a perimetrului la cel putin 20 cm (7,87") fata de obiectul metalic pentru a preveni functionarea defectuoasa a robotului si
perturbatiile asupra sarmei de delimitare a perimetrului.

-
IMPRORTANT

llustratia aratda un exemplu al elementelor din interiorul si de pe perimetrul zonei de lucru si distantele de urmat pentru
trasarea corecta a firului de delimitare a perimetrului. Marcati limita elementelor din fier sau alte metale (capace de scurgere,
conexiuni electrice etc.) pentru a preveni interferentele cu semnalul firului de delimitare a perimetrului.

Daca existd un obstacol in interiorul sau in afara zonei de lucru, cum ar fi o bordura sau un perete, asezati firul de delimitare a
perimetrului la cel putin 20 cm (7,87") fata de obstacol. Mariti distanta dintre firul perimetral si obstacol; daca nu vreti ca robotul sa
loveasca obstacolul, asezati firul de delimitare a perimetrului la o distanta de cel putin 25 cm (9,84") faté de acesta. Orice zona cu
iarba aproape de margine si in afara zonei de lucru definite poate fi taiata cu o foarfeca de tuns iarba sau cu o masina de taiat arboret.

Y pSEr SN L,
Daca un strat de flori, un gard viu, o planta cu radacini proeminente, un sant mic de 2 cm sau o bordura mica de 2 cm sunt prezente
n interiorul sau in afara zonei de lucru, asezati firul de delimitare a perimetrului la o distanta de cel putin 20 cm (7,87") fata de obstacol
pentru a impiedica deteriorarea robotului sau a obstacolului. Orice zona cu iarba prezenta in interiorul zonei de lucru poate fi taiata si
finisata cu o foarfeca de tuns iarba sau cu o masina de taiat arboret.

Manualul utilizatorului 18



S5

Daca exista o piscina, un iaz, o prapastie, un sant, trepte sau drumuri publice care nu sunt protejate de un gard sau
perete usor traversabil in interiorul sau in afara zonei de lucru, instalati sdrma de delimitare a perimetrului la o distanta
de cel putin 90 cm (35,43 inci) fatéd de margine. Pentru a instala sdrma de delimitare a perimetrului cat mai aproape de
marginea zonei de taiere, va recomandam sa instalati un gard dificil de traversat, daca este apropiat de zone publice,
sau un gard cu inaltimea de cel putin 15 cm, n alte cazuri. Acesta va permite trasarea sarmei de delimitare a perimetrului
la distantele descrise in paragrafele precedente.

[ d

(] IMPRORTANT

Respectati cu atentie distantele si pantele specificate in brosura pentru a garanta instalarea excelenta si functionarea corecta
a robotului. Mariti distanta cu cel putin 30 cm (11,81") in prezenta pantelor sau a terenului alunecos.

Obstacolele rezistente la lovituri, cum ar fi copacii, tufisurile sau stalpii fara margini ascutite prezente in interiorul zonei
de lucru nu trebuie delimitate. Robotul loveste obstacolul si isi schimba directia. Daca nu doriti ca robotul sa loveasca
obstacolele si doriti ca acesta sa functioneze sigur si silentios, trebuie sa delimitati toate obstacolele fixe. Obstacolele
usor inclinate, cum ar fi ghivecele de flori, pietrele sau copacii cu radacini proeminente trebuie sa fie delimitate pentru
a proteja lama de taiere si obstacolele in sine. Pentru a marca limita obstacolului, porniti din punctul exterior al
perimetrului, cel mai apropiat de obiectul de delimitat, trasati sdrma de delimitare a perimetrului astfel incat sa ajunga
la obstacol, s& se intoarca in jurul lui si apoi sa mearga Thapoi pe calea anterioard, respectand distantele normale
descrise in alineatele anterioare. Suprapuneti sarma care iese si sarma care intra, astfel incat acestea sa treaca sub
acelasi pripon de fixare, acest lucru va permite robotului sa treaca peste sarma de delimitare a perimetrului. Pentru ca
robotul sa functioneze corect, lungimea minima de suprapunere nu trebuie sa fie mai mare de 70 cm (27.56") pentru a
permite robotului sa se deplaseze in mod regulat.
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INSTALAREA FIRULUI DE DELIMITARE A PERIMETRULUI

fi

Firul de delimitare a perimetrului poate fi ingropata sau asezata pe

< A < . . . . o I _perimeter wire
pamant. Daca aveti o masina de pozat cabluri, este mai bine sa fir pefimetral |ngropatlﬁqa

pentru o protectie mai mare. Tn caz contrar, instalati firul pe sol cu ajutorul pripoanelor de fixare
furnizate, conform descrierii de mai jos.

[ J
) IMPRORTANT

incepe’gi plasarea firului de delimitare a perimetrului din zona
in care este instalata statia de incarcare, lasand cativa metri
in plus, astfel incat dimensiunea sa poata fi redusa atunci
cand va conectati la unitatea de alimentare in faza finala.

Fir perimetral la sol

Taiati iarba cat mai jos cu ajutorul unei foarfeci de tuns iarba sau
a unei masini de taiat arboret de-a lungul intregului traseu unde va
fi asezat firul. Acest lucru va va ajuta sa plasati firul mai usor pe
sol si sa reduceti riscul ca robotul s& afecteze izolatia acestuia.

1. Asezati firul in sensul acelor de ceasornic de-a lungul Tntregului
traseu si fixati-o cu pripoanele de fixare furnizate, asigurandu-va
ca exista o distantd maxima de aproximativ 100 cm (39,37 inci)
intre fiecare pripon de fixare. Fiurul trebuie sa fie in contact cu solul
pentru a preveni deteriorarea sa de catre robot, Thainte sa fie
acoperita cu iarba.

- Cand asezati firul de delimitare a perimetrului, respectati directia de
instalare n jurul straturilor de flori, adica in sens invers acelor de
ceasornic.

- In sectiunile curbate, fixati sarma astfel incat aceasta s& nu fie
rasucita, ci frumos curbata (raza de 20 cm).
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Fir perimetral ingropat

1.
2.

Sapati o brazda uniforma in pamant (aproximativ 2-3 cm sau 0,787-1,181").

Asezati firul in sensul acelor de ceasornic de-a lungul canalului la o adancime de cétiva centimetri. Nu ingropati
sarma mai adanc de 5 cm, pentru a nu reduce calitatea si intensitatea semnalului preluat de robot.

Tn timpul trasarii sarmei, poate fi necesar s o fixati in unele puncte cu pripoanele de fixare prevazute pentru a o tine
pe loc atunci cand se acopera cu pamant.

Acoperiti intreaga sdrma cu pamant si asigurati-va ca aceasta raméne intinsa in sol.
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Imbinarea sarmei de delimitare

Daca este nevoie de un alt fir perimetral pentru a fi naliza
instalarea, utilizati o piesa imbinare originala.

Introduceti fiecare capét al firului in articulatie, asigurandu-va
ca firele sunt complet introduse astfel incat capetele sa fie
vizibile pe fiecare parte. Apasati butonul din partea de sus
pana la capat cu ajutorul unui cleste.

[
(J  IMPRORTANT

- Pentru o conexiune electrica sigura si securizata, utilizati numai
imbinari originale.

- Nu folositi banda termoizolanta sau alte tipuri de imbinari care
nu asigura o izolare corespunzatoare (came, borne etc.). Dupa

ceva timp, umiditatea solului provoaca oxidarea si intreruperea . - J
sarmei de delimitare.

INSTALAREA STATIEI DE INCARCARE S| A UNITATII DE ALIMENTARE
A AVERTISMENT — ATENTIE

inainte de a efectua orice operatiune, deconectati 4 ™

s Unitatea de alimenta
robotul de la reteaua electric. ca e lmentare cu

_."Enengle electricd (A)

Amplasati unitatea de alimentare intr-o zonj in care -

copiii nu pot avea acces. De exemplu, la o inaltime
mai mare de 160 cm (63").

Nu scurtati si nu prelungiti cablul care duce la statia
de incarcare, infagurati excesul de cablu in forma
cifrei 8, agsa cum se arata in figura.

Firul perimetral utilizat pentru instalare nu poate fi

mai mic de 50m, contactati cel mai apropiat centru
de asistenta pentru clienti. \

1. Asezati statia de incércare in zona predefinita.

2. Introduceti firul perimetral (M) de-a lungul statiei de incarcare. Taiati excesul firului perimetral la aproximativ 5cm deasupra
conectorilor.

3. Conectati firul de intrare la borna rosie a transmitatorului (T). Conectati firul de iesire la borna neagra.
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4.  Fixati statia de incarcare (N) la sol cu pripoanele

(P). Daca este necesar, fixati statia de ihcarcare
cu guruburi de ancorare (Q).

Instalati unitatea de alimentare (A).

6.  Conectati cablul electric (E) al statiei de
incarcare (N) la unitatea de alimentare (A).

7. Conectati stecherul unitatii de alimentare (A) la
Priza electrica.

8. Daca LED-ul transmitatorului palpaie,
conexiunea este corecta. In caz contrar, gasiti
anomalia ( consultati pentru aceasta scetiunea
,Ghid de depanare”)

fir de alimentare [Ej'

statie de incarcare (N) A

i

INCARCAREA BATERIEI LA PRIMA UTILIZARE

1. Puneti robotul in interiorul statiei de incarcare.

2. Apasati tasta ON/OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa se opreasca de tot.

3. Led-ul bateriei devine portocaliu si ramane fix pentru cateva
secunde in timpul recunoasterii statiei de incarcare.

4. Asigurati-va cd AUTO LED este oprit, d aca este nevoie,
apasati tasta AUTO pentru a il opri.

5. La finalul incarcarii, robotul poate fi utilizat sau programat
pentru pornrea initial4 (a se vedea ,Modul de programare”).

o
z VIPROR AN

La prima utilizare, incarcati intotdeauna bateriile cel putin 4 ore.
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REGLAJE

REGLAJE RECOMANDATE

Utilizatorul trebuie sa efectueze reglajele in conformitate cu procedurile descrise in acest manual. Nu faceti
reglaje care nu sunt indicate in mod expres in acest manual. Orice ajustari speciale, care nu sunt indicate
in acest manual, trebuie efectuate numai de personalul centrului de servicii autorizat al producatorului.

REGLAJUL iINALTIMII DE TAIERE

Tnainte de a seta in&ltimea de taiere a lamei, asigurati-va c& robotul este oprit in siguranta (consultati sectiunea ,Oprirea
de siguranta a robotului”).

., @
z IMPORTANT

Folositi manusi de protectie pentru a preveni ranirea mainilor.

Rasturnati robotul si pozitionati -I astfel incat s nu avariati 1.
carcasa.
Rotiti suportul (E) n sensul acelor de ceasornic cu cheia 2.
prevazutd pentru acest lucru.

3.

Ridicati sau coborati unitatea de taiere (D) pentru a seta
inéltimea de taiere dorita. Valoarea poate fi masurata
folosind scala gradata de pe cheia prevazuta.

e
z VIPORTAN

Nu folositi robotul pentru a tunde iarba care este cu 1cm
(0,40 ") mai inalta decat lama de taiere. Reduceti treptat
inaltimea de taiere. Se recomanda reducerea inaltimii cu cel
putin 1 cm (0,40") la fiecare 1 -2 zile pana la se atinge
inaltimea ideala.

4. Dupa efectuarea reglajului, rotiti suportul (E) in sens invers acelor de ceasornic.

5. Intoarceti robotul in pozitia de operare.

UTILIZAREA $| OPERAREA
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CERINTE DE UTILIZARE

F -
z VIPOR AN

- Cand folositi robotul pentru prima data, cititi cu atentie manual in intregime si asigurati-va ca I-ati inteles pe deplin, in
special recomandarile de siguranta.

- Utilizati robotul numai in scopul prevazut, asa cum a fost descris de producator si nu modificati niciun dispozitiv pentru
a obtine performante de operare diferite.

- Nu folositi robotul si aparatele sale periferice in conditii meteorologice nefavorabile, mai ales cand exista riscul de
fulgere.

DESCRIEREA PANOULUI DE COMANDA S| PREZENTAREA GENERALA A MENIULUI
llustratia arata locatia si functia comenzilor de pe masina.

STOP.

Apasati pentru a opri robotul de tuns iarba i
siguranta. Folositi numai in caz de perico

iminent si pentru
intretinerea robotului.

Apasati pentru a porni si opri robotul.

Apasati pentru a activa sau dezactiva
AUTO functionarea automata.

Cand este In modul automat, robotul este
programat sa functioneze conform programului
descris in urmatoarele pagini.

=]
5
=]

O

Off (Stins): Operare manuala

Aprins continuu: Operare automata

BRTTERY  Nivel de incarcare a bateriei.
RALERT
Erori de functionare. Consultati capitolul
"DEPANARE"

Robotul in statia de incarcare (AUTO LED oprit)

Apésati pentru a incepe un ciclu de lucru manual. Daca bateria este suficient incarcata si AUTO LED este stins,
PRUSE ] robotul porneste un ciclu de lucru. Dupa incheierea ciclului de lucru, acesta revine la statia de incarcare.
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Robotul in gradina

START |  Cand robotul se deplaseaza, apasarea acestui buton suspenda operatia de cosit si pune robotul in modul stand-by. Cu

PRUSE |  robotul in modul stand-by, apasarea acestui buton permite reluarea operatiei de cosit.

Se reintoarce la statia de incarcare si isi reia operatiunile automate sau manuale, in functie de starea LED-ului
LAUTO”.
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CONFIGURAREA

Procedura de configurare se efectueaza cand robotul este pornit pentru prima data dupa o lunga perioada de inactivitate.

Verificati daca inaltimea suprafetei peluzei care trebuie taiata este compatibila cu functionarea corecta a robotului
(consultati sectiunea ,Specificatii tehnice”).

Reglati inaltimea de taiere dupa cum doriti (consultati sectiunea ,Reglarea inaltimii de taiere”).

Asigurati-va ca zona de lucru a fost delimitata corect si ca nu exista obstacole pentru functionarea normala a robotului,
asa cum se descrie in sectiunea ,Pregétirea si marcarea limitelor zonelor de lucru” si sectiunile urmatoare.

Asigurati-va ca nu exista balti mari in gradina cauzate de ploi abundente.

Puneti robotul in interiorul statiei de incarcare.

Apasati tasta ON/OFF si asteptati cateva secunde pentru ca robotul sa porneasca complet.

LED-ul bateriei devine portocaliu si ramane fix timp de cateva secunde pana ce recunoaste statia de incarcare.

Robotul este gata de utilizare. Apasati tasta ,AUTO” pentru a seta functionarea automata sau manuala.

Functionarea robotului in regim manual cu ,,LED-ul AUTO stins”

+ Cand bateria este complet incarcata, apasati tasta START/PAUSE pentru a incepe ciclul de lucru. Cand
capacitatea bateriei este epuizata, robotul se intoarce la statia de incarcare.

» Daca iarba din gradina nu a fost tunsa complet, asteptati pana cand bateria este complet incarcata si apoi
fncepeti un nou ciclu de lucru.

. Pentru un rezultat mai bun, se recomanda utilizarea robotului cel putin in fiecare zi.

«  Pentru a schimba setarile implicite ale unor functii ale robotului, pur si simplu descarcati aplicatia gratuita
pentru smartphone-uri; consultati sectiunea ,ACCESUL LA MENIU PRIN APLICATIE”

Functionarea robotului in regim automat cu ,,LED-ul AUTO pornit”

«  Datorita modului automat, robotul este programat sa functioneze in fiecare zi a saptamanii. Prin intermediul
aplicatiei mobile, puteti verifica intervalul de timp implicit stabilit.

*  Numarul de cicluri de lucru este gestionat automat de robot pe baza capacitatii bateriei. Tn modul automat,
robotul iese din statia de incarcare pentru a efectua ciclul de lucru si revine pentru a se reincarca si, daca este
necesar, pentru a-si relua activitatea.

»  Pentru a modifica valorile prestabilite ale timpului de lucru si ale altor functii, pur si simplu descarcati aplicatia
gratuita pentru smartphone-uri, consultati sectiunea ,ACCESUL LA MENIU PRIN APLICATIE".

UTILIZAREA ROBOTULUI iN SPATII INCHISE FARA STATIE DE INCARCARE
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Pornirea robotului in modul ,spatiu inchis” este destinata pentru tunderea ierbii in spatii inchise care sunt marcate de
firul de delimitare a perimetrului si care nu au statie de incarcare.

A PERICOL — ATENTIE

Opriti robotul in siguranta (consultati sectiunea ,,Oprirea in siguranta a robotului”) si carati-l de manerul furnizat.
Nu apucati robotul de corp si folositi intotdeauna méanerul furnizat.

1. Asezati robotul in interiorul zonei de lucru la o
distanta minima de 100 cm (39,37 inci) fata de firul
perimetral si fatd de orice alte obstacole.

2. Apasati butonul ON/OFF si asteptati cateva
secunde pentru ca robotul sa porneasca complet.
Urmati instructiunile de pe afisaj si introduceti
parola, daca vi se solicita.

3. Conectati-va la robot folosind aplicatia de pe
smartphone si selectati butonul &

4. Setati ora pentru sfarsitul ciclului de lucru si

selectati ,OK”.

La sfarsitul ciclului de lucru, opriti robotul in conditii de
siguranta (consultati sectiunea ,Oprirea in siguranta
a robotului”) si duceti-l Tnapoi in zona in care se afla
statia de incarcare.

Restabiliti functionarea normala a robotului, asa cum se
descrie in sectiunea ,PORNIREA INITIALA”

ACCESAREA MEN|ULUI PRIN APLICATIE

Robotul are un dispozitiv Bluetooth Thcorporat care ii permite s fie programat si controlat folosind un smartphone.
Descarcati aplicatia Android si iOS pentru smartphone-ul dvs. de pe site-ul web al produsului.

Porniti aplicatia si urmati aplicatia ajutatoare pentru a asocia robotul cu dispozitivul dvs.

PIN-ul setat din fabrica este ,0000.” Schimbati codul PIN cat mai curand posibil pentru siguranta robotului.
Aplicatia va permite:

*  Sa modificati timpul de lucru standard automat.

»  Sa setati functionarea senzorului de ploaie.

«  Sa setati punctele de plecare pentru a gestiona optim zona secundara.
*  Sa schimbati parola.

+  Sa trimiteti comanda Start/Pauza/Acasa.

«  Sa ghidati robotul in timpul taierii.

+  Sa afisati starea, alarmele si eventualele erori ale robotului.

SETAREA MENIULUI UTILIZATORULUI PRIN APLICATIA MOBILA

Porniti aplicatia de pe smartphone si accesati meniul de programare a robotului prin functia , Setare”.
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Urmati introducerea care contine un rezumat al functiilor de programare disponibile. Detalii despre fiecare functie se
gasesc in paginile care urmeaza dupa diagrama de flux. Functiile marcate cu (*) sunt disponibile doar la unele modele.

Consultati tabelul , Specificatii tehnice”.

SETARILE MENIULUI - MODUL DE PROGRAMARE

Programarea robotului

H—a

Setarea temporizatorului

..
g

Ll

Program de lucru

Ll ¢
Program zilnic

zona principala

zona secundara 1
(30%, 60MT, in sensul
acelor de ceasornic)

q

@ e
| » sniceriovisarieston o UG Rhen
Model m? (ft?)
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z VIPOR 1A

- Pentru ca robotul sa functioneze cat mai bine, se recomanda programarea
robotului pentru a lucra in fiecare zi.

- Daca trebuie setate mai multe zone de lucru, se recomanda programarea a
cel putin doua programe de lucru pentru a creste frecventa de taiere in
aceste zone.

Pot fi setate trei profiluri de lucru diferite pentru a fi utilizate la anumite
ore. Aceasta este deosebit de util cand doriti sa utilizati gradina intr -un
moment diferit decat de obicei.

Ultima setare a profilului ramane evidentiata cu o alta culoare siva  fi
activa in timpul functionarii automate a robotului.

Apasati butonul “ de céateva ori pentru a accesa meniul principal.

Pot fi setate pana la 4 orare de lucru pentru fiecare zi a saptamanii.
Apadsati zona afisajului corespunzatoare Zlei pe care doriti so configurati

si apoi selectati orele

Pentru fiecare program de lucru (T1, T2, T3, T4) setati ora de pornire, ora de
finalizare si zonele de tuns.

& Timpii T1,T2,T3 si T4 nu trebuie s se suprapuni, robotul va sterg orice
timpi care intra in conflict.

,Taierea marginilor”. Aceasta functie permite robotului sa inceapa sa lucreze prin
taierea marginilor peluzei. Aceasta functie trebuie activata cel putin de doua ori pe
saptamana.

De exemplu, daca setati:

T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4

T2: 15:00 - 17:00, A1, A2

Robotul care opereaza intre orele 15:00 - 17:00 va efectua ciclul de tuns numai in
zona de lucru A1 sau A2.

& Robotul poate intra in zonele A3 si A4 atunci cand trebuie sa ajunga

intr-o zoni de lucru, s se intoarca la statia de incarcare sau lucreaza
aleatoriu

Setarea timpului este esentiala pentru buna functionare a robotului. Multi
parametri influenteaza setarea programelor de lucru, cum ar fi numarul de zone,
capacitatea bateriilor, complexitatea g azonului, tipul de iarbé, etc. In general,
numarul de ore de lucru trebuie marit treptat la tunderea ierbii din gradini cu mai

mult de o zona si din gradini cu multe obstacole si zone complicate. Mai jos este
un tabel cu orele indicative pentru configurarea robotului la prima utilizare.

T T2 T3
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400 (4304") 10:00 12:00 13:3017:30
A015DED 600 (6458') 09:00 18:30
A020DEO 700 (7534 ") 09:00 19:00
A020ELO 1000 (10763 ') 09:00 20:00
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Reintrarea in statia de incarcare

€

Seteaza distanta dintre robot si firul de delimitare a
perimetrului in timpul reintrarii in statia de incarcare.

,0 cm”. Aceasta setare este recomandata pentru gradini
complexe cu multe obstacole in apropierea firului perimetral
si pentru gradini cu pasaje inguste. Robotul isi va pozitiona
rotile pe ambele parti ale firului de delimitare a perimetrului
pentru a se reintoarce la statia de incarcare.
& Instalati firul de delimitare a perimetrului folosind metoda
,Pe fir’, consultati sectiunea ,Metoda de reintrare in statia de
incarcare”.

Cu ajutorul celorlalti parametri, robotul revine la statia de
reincarcare mentinand o distanta aproximativa de firul perimetral.
Aceasta optiune este potrivita pentru gradini cu pante mari si/sau
cu obstacole langa firul perimetral.

@ Instalati firul de delimitare a perimetrului folosind metoda

,VMeter”, consultati sectiunea ,Metoda de reintrare in statia de
incércare”.

Senzor de ploaie Seteaza comportamentul robotului cand senzorul detecteaza ploaia.

jooe

A

Configurarea gradinii

Setarea zonei de lucru

Manualul utilizatorului

ON (ACTIV): cand detecteaza ploaia, robotul se reintoarce la
statia de incarcare. La sfarsitul ciclului de incarcare, robotul isi reia
functionarea normala, daca senzorul nu mai detecteaza ploaie.

DELAY (INTARZIERE): cand detecteazé ploaia, robotul se reintoarce
la statia de incarcare si raméane acolo pe durata stabilita, care poate fi
configurata de pe ecranul urmator, atunci

cand apasati butonul ,/ntérziere”.

OFF (DEZACTIVAT): senzorul de ploaie este dezactivat.

Seteaza caracteristicile zonei de tuns.

\E)Tn gradini cu o singura zona, trebuie setata cel putin o zona.

Pana la 4 zone pot fi setate.
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Apasati zona pe care doriti sa o configurati.

Pentru a dezactiva o zona, setati dimensiunea la 0 m2.

Program de lucru Pentru fiecare zona a gradinii trebuie sa setati:-
- dimensiunea. Dimensiunea indicativa a suprafetei de lucru Tn
DIMENSION ISTANG metri patrati;
- distanta. Distanta de care robotul are nevoie pentru a ajunge
600 in interiorul zonei urmarind sarma de delimitare. Pentru a garanta

ca robotul incepe sa functioneze in zona dorita, se recomanda
utilizarea partii centrale a zonei de lucru ca referinta pentru
distanta. Setati valoarea la 0 pentru zona in care este pozitionata
statia de incarcare;

- directia. Cea mai scurta directie pentru a ajunge in zona de

i - % e T -V‘ lucru. Directia poate fi ,in sensul acelor de ceasornic” sau ,in sens
i i i| invers acelor de ceasornic’. La iesirea din statia de incércare,
e p---++---» 1| robotul va urma sarma de delimitare in directia setata;
| "7 . distanta firului perimetral. Distanta robotului de la sarma de
f delimitare a perimetrului pentru a ajunge in zona de lucru. Setati
i.....»---."""'i aceasta valoare la ,0 cm” in gradini complexe, cu multe obstacole
i f in apropierea sarmei de delimitare a perimetrului si/sau in gradini
b mﬂgﬂmﬁ" f cu pasaje inguste;

@—+-—--:| - modul ECO. Daca este activat si robotul detecteaza ca

i RS o> DiSSiGInSSRson | suprafata gazonului a fost tunsa, timpul de lucru in aceasta

zona este redus, iar robotul
va trece la pasul urmator.

Setari generale Setari generale

{E}%ﬁ

modifica parola, introduceti mai intai codul PIN actual si apoi noul cod PIN. La cumparare, parola
introdusa de producator este formata din patru numere (,0000”)

@ Protectie. Permite activarea/dezactivarea/schimbarea codului PIN al robotului. Pentru a seta sau

& . L N . .
Alegeti o combinatie de numere pentru parol&, care sa fie usor de retinut.

Y
([ T )) Conectivitatea. (Numai la unele modele). Permite modificarea parametrilor de conexiune
m Resetarea la valoarea parametrilor din fabrica.
O @
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Aceasta setarea unui factor de corectie pentru alinierea si recunoasterea statiei de incarcare. Consultati
meniu robotului sau aplicatia pentru mai multe detalii.

Toate configuratiile vor fi pierdute, va trebui sa reconfigurati robotul si setarile pentru acesta.
Codul PIN nu va fi resetat la valoarea implicita.
Seteaza distanta parcursa de robot pe firul perimetral, inainte de a schimba directia. Setati MIN pentru a
o—g permite robotului sa parcurga distanta minima posibild, MAX pentru distanta maxima posibila si

MED pentru distanta medie.

OPRIREA iN SIGURANTA A ROBOTULUI

Tn timpul utiliz&rii, ar putea fi necesaré oprirea robotului. Tn conditii normale, robotul poate fi oprit cu ajutorul tastei
,OFF”. In caz de pericol sau atunci cand efectuati lucrari de intretinere, este necesar sa opriti robotul in conditii de
siguranta pentru a preveni pornirea accidentald a lamei. Apasati tasta ,STOP” pentru a opri robotul. Deconectati
stecherul de alimentare de la priza electrica.

. e p
(D IMPORTAN TASTA RE QPRIRE (A)
Oprirea in sjguranta a robotului este necesara in timpul '
intretinerii si reparatiilor (de exemplu,  la inlocuirea lamei,
pentru operatii de curatare etc.)

Pentru a incepe, procedati dupa cum urmeaza:
- asezati robotul in interiorul zonei de taiere;

- apasati tasta ON/OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa porneasca complet.

- apésati tasta START/PAUZA pentru a incepe ciclul de lucru.

INACTIVITATEA PRELUNGITA S| REPORNIREA

Dupa o lunga perioada de inactivitate a robotului si inainte de sezonul de tuns iarba, este necesar sa efectuati o serie
de operatii pentru a garanta functionarea corectd in momentul reutilizarii.

1. Tncérca’;i complet bateria inainte de depozitarea pe timpul iernii. Reincarcati bateria cel putin o data la cinci luni.

2. Intretinerea de rutin se va face de céatre un furnizor autorizat. Acest lucru este esential pentru mentinerea robotului
in stare buna de functionare.

Serviciul de asistenta include de obicei urmatoarele operatiuni:

. curatarea totala a robotului, a lamei de taiere si a tuturor celorlalte piese mobile;

*  curatarea interiorului robotului;

«  verificarea functionarii robotului;

» verificarea si, daca este necesar, inlocuirea oricaror piese uzate, cum ar fi lama de taiere, periile (numai la
robotii prevazuti cu motoare cu perii);

»  verificarea capacitatii bateriei;

. daca este necesar, furnizorul poate incarca un software nou.

Manualul utilizatorului 34



Curatati foarte bine robotul si statia de incarcare (consultati sectiunea , Curatarea robotului”)

. Verificati componentele uzate sau deteriorate, cum ar fi lama de taiere si evaluati daca se impune inlocuirea
acestora.

Depozitati robotul intr-un loc protejat si uscat, cu o temperaturd ambianta cuprinsa intre 10° si 20°C, fara a permite
accesul elementelor straine (copii, animale, alte obiecte straine etc.). Pastrati robotul la o temperatura sub 20°C
pentru a reduce descarcarea automata a bateriilor.

Deconectati stecherul de alimentare (A) de la priza electrica.

. Acoperiti statia de incarcare (C) pentru a impiedica patrunderea oricarui material strain (frunze, hartie etc.) si pentru
pastrarea placutelor de contact.

Repornirea

fnainte de a reporni robotul dupd o lungd perioada de
inactivitate, procedati dupa cum urmeaza:

1. conectati stecherul de alimentare (A) la priza electrica;

Unitatea de alimentare
cu energie electrica (A)

2. reconectati sursa principala de energie electrica;

3. asezati robotul in interiorul statiei de incarcare;
4. apasati tasta ON/OFF si asteptati cateva secunde pentru
robot porniti complet. Statia de
incércare (C) """

5. LED-ul bateriei devine portocaliu si rdméane fix pentru
cateva secunde in timpul recunoasterii statiei de Tncarcare.

6. robotul este acum gata de utilizare (consultati ,Modul de progrémare").

z PERICC . \

Nu reincarcati robotul in medii explozive si inflamabile. , PLAY/PAUSE" KEY (B)

1. Conectati statia de incarcare la sursa de alimentare si asiguratf
va ca placile sunt curate.

2. Asezati robotul in interiorul statiei de incarcare.

3. Apasati butonul ON/OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa porneasca complet.

apasati tasta AUTO J)entru a il stinge.
4. LED-ul bateriei devine portocaliu si raméne fix pentru cateva secunde
n timpul recunoasterii statiei de incarcare.

5. Asigurati-va ca LED-ul AUTO este stins, daca este necesar,
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6.

La sfarsitul ciclului de incarcare (aproximativ 6 ore), apasati tasta ,OFF”
(C).

Depozitati robotul intr-un loc protejat si uscat cu o temperatura
ambientala intre 10° si 20° C, greu accesibil pentru copii, animale, alte
obiecte straine etc.

SFATURI DE OPERARE

Mai jos aveti cateva sfaturi utile de operare pe care trebuie sa le urmati in timpul utilizarii robotului:

chiar si dupa ce ati fost informat in mod corespunzator referitor la utilizarea robotului, este intotdeauna o idee
buna sa simulati unele manevre de testare la prima utilizare pentru a identifica comenzile si functiile principale;

verificati si fixati suruburile de fixare ale componentelor principale;- tundeti gazonul frecvent pentru a evita
cresterea excesiva a ierbii;

nu folositi robotul pentru a tunde iarba cu 1 cm (0,40 ") mai inaltd decat lama de taiere. Tn cazul ierbii inalte,
ridicati lama de taiere si apoi coborati-o treptat in urmatoarele zile;- daca gazonul este prevazut cu un sistem
de aspersoare automat, programati robotul pentru a reveni la sistemul de incarcare cel putin cu o ora nainte
de pornirea aspersoarelor;

verificati Tnclinatia terenului si asigurati-va ca valorile maxime admise nu sunt depasite pentru a preveni
deteriorarea robotului si a aspersoarelor;

se recomanda programarea robotului, astfel incat sa nu functioneze mai mult decat este necesar, luand in
considerare si ritmurile diferite de crestere a ierbii in anotimpuri diferite, pentru a nu-l supune deteriorarii si
reducerii inutile a duratei de viata a bateriei;

atunci cand utilizati robotul, asigurati-va ca in zona de lucru nu exista persoane (in special, copii, varstnici sau
persoane cu dizabilitati) si animale de companie, pentru a preveni riscurile de siguranta. Pentru a reduce la
minimum riscul de ranire, programati robotul astfel ihcat sa functioneze la ore adecvate ale zilei.

Producatorul nu garanteaza compatibilitatea completa intre cositorul robot si celelalte tipuri de sisteme wireless,

cum ar fi telecomenzi, emitatoare radio, auxiliare acustice, garduri electrice subterane pentru animale sau altele
asemenea.

INTRETINEREA DE RUTINA

RECOMANDARI DE INTRETINERE

F -
() \MPORTANT
in timpul intretinerii, utilizati echipamentele de protectie personala indicate de producator, in special

atunci cand efectuati lucrari asupra lamei. inainte de a efectua orice tip de intretinere, asigurati-va ca
robotul este oprit (consultati sectiunea ,,Oprirea de siguranta a robotului”).

TABEL CU LUCRARI DE INTRETINERE PROGRAMATE

Frecventa Piesa Tipul intretinerii Referinta
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Lama

Curatati si verificati eficienta
lamei. Daca lama este indoita
sau foarte uzata, inlocuiti-o.

Consultati sectiunea ,Curatarea
robotului”

Consultati sectiunea ,inlocuirea
lamel”

Consultati sectiunea ,Curatfarea

Saptamanal Butoane pentru A o
P incarcarea bateriei Curatati si indepartati rugina | ooy
Curatati si indepartati rugina | Consultati sectiunea ,Curatfarea
Placi de contact robotulu”
NP L . Consultati sectiunea ,Curatarea
. Curatati si indepartati rugina o ’ ’
Senzor de ploaie T ’ robotului
Lunar Curatati robotul Consultati sectiunea ,Curétarea

Robot robotulu”
« . . Consultati sectiunea
O data pe an si la finalul Robot Reparati robotul la un centru JInactivitatea prelungit si

sezonului de taiat iarba

de servicii autorizat

repornirea”

CURATAREA ROBOTULUI

1. Opriti robotul in siguranta (consultati ,Oprirea de siguranta a robotului”).

A PERICOL — ATENTIE

Folositi manusi de protectie pentru a preveni taierea mainilor.

2. Curatati toate suprafetele exterioare ale robotului cu un burete inmuiat in apa calda si un detergent moale. Stoarcetil
bine pentru a elimina orice exces de apa inainte de utilizare.

VAN

PERICOL — ATENTIE

Utilizarea unei cantitati prea mari de apa poate provoca patrunderea apei in dispozitiv, iar acest lucru ar putea
deteriora piesele electrice.

3. Nu folositi solventi sau benzen pentru a nu deteriora suprafetele vopsite si componentele din plastic.

4. Nu spalati partile interioare ale robotului si nu folositi jeturi de apa sub presiune pentru a nu deteriora piesele electrice

si electronice.

VAN

PERICOL — ATENTIE

Pentru a evita deteriorarea ireversibila a componentelor electrice si electronice, nu scufundati robotul, partial
sau complet, in apa, deoarece acesta nu este etans.
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taiere si rotile), utilizati o perie adecvata pentru a
indeparta depuneri si/sau reziduurile care pot impiedica
buna functionare a robotului.

5. Verificati partea inferioara a robotului (zona lamei de "‘ I_ U

6. Scoateti iarba si frunzele din zonele de prindere ale

. butoane de incarcare (A)
robotului.

7. Curatati butoanele incarcatorului de baterii (A), placile de
contact (B) si indepartati orice urme de depuneri sau
reziduuri cauzate de contactele electrice cu o carpa
uscata si, daca este necesar, cu smirghel fin.

8. Curatati senzorul de ploaie (C) si indepartati murdaria
sau rugina.

9. Curatati interiorul statiei de incarcare pentru a indeparta
reziduurile acumulate.

GHID DE DEPANARE

DEPANAREA

Informatiile de mai jos sunt elaborate pentru a ajuta la identificarea si remedierea eventualelor defectiuni si/sau
probleme care pot aparea in timpul functionarii. Unele defectiuni pot fi rezolvate de utilizator, in timp ce altele necesita
abilitati tehnice specifice sau expertizd de specialitate si, prin urmare, trebuie reparate numai de personalul calificat,
cu experienta certificatd in domeniul specific de interventie. Cand robotul este in stare de eroare si ledul ALERT este
aprins sau palpéie, conectati-va la robot folosind aplicatia de pe smartphone-ul dvs. pentru a vedea care este problema.

A PERICOL — ATENTIE

in cazul in care trebuie sa verificati robotul, opriti robotul in sigurantd (consultati ,,Oprirea de siguranta a
robotului”) pentru a evita pericolul de pornire accidentala a lamei.
Problema Cauza Remedii

Lama de taiere avariata Tnlocuiti-o cu una noué (consultati ,/nlocuirea lamei”)

Opriti Tn siguranta robotul (consultati drctiunea
,Oprirea de siguranta a robotului”). Desfundati

— Lama de taiere este infundata cu N DERICO! = A
Vibratii anormale reziduuri (banda, corzi, fragmente de | =° ~7' B
Robotul este foarte plastic, etc.) .

zgomotos
Utilizati manusi de protectie pentru a preveni
ranirea mainilor
Opriti robotul Tn siguranté (consultati ,Oprirea in
Robotul a pornit in prezenta obstacolelor siguranta a robotului”)
(ramuri cazute, obiecte uitate, etc.) | indepartati obstacolele si reporniti robotul (consultati
+Pornirea — Modul automat”)
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Defectarea motorului electric

Tnlocuiti sau reparati motorul la cel mai apropiat
centru de servicii autorizat

larba este prea inalta

Mariti Tnaltimea de taiere (consultati ,Ajustarea
inaltimii de taiere”)

Efectuati o taiere preliminara a zonei cu 0 masina de
tuns iarba obisnuita

Robotul nu se
pozitioneaza corect
n interiorul statiei de
incarcare

Pozitionarea incorecta a sarmei de
delimitare a perimetrului sau a cablului de
alimentare al statiei de incarcare

Verificati conexiunea statiei de incarcare (consultati
sectiunea ,Instalarea statiei de incarcare si a unitatii
de alimentare”)

Prabusirea terenului de 1anga statia de
incéarcare

Asezati statia de incarcare pe o suprafata plana si
stabila (consultati ,Planificarea instalarii sistemului”)

Robotul nu se
comporta corect in
jurul straturilor de

Firul perimetral este fixat incorect

Repozitionati corect sarma de delimitare a
perimetrului (sens contrar acelor de ceasornic)
(consultati ,Instalarea firului perimetral”)

flori

Robotul functioneaza
la un moment
nepotrivit

Ceasul a fost setat incorect

Resetati ceasul robotului (consultati ,Modul de
programare”)

Timpul de lucru a fost setat incorect

Resetati timpul de lucru (consultati ,Modul de
programare”)

Problema

Cauza

Nu sunt suficiente ore de lucru

Remedii

Prelungiti timpul de lucru (consultati ,Modul de
programare”)

Lama de taiere este infundata cu
reziduuri

Opiriti Tn siguranta robotul (consultati ,Oprirea de
siguranta a robotului”). Desfundati lama.
A PERICO) A \
Utilizati manusi de protectie pentru a preveni ranirea
mainilor
Curatati lama de taiere

Zona de lucru nu
este complet cosita

Lama de taiere uzata

Tnlocuiti lama cu o piesa de schimb originala (consultati
JInlocuirea lamer”)

Zona de lucru prea mare in comparatie
cu capacitatea reala a robotului

Ajustati zona de lucru (consultati sectiunea ,Specificatii
tehnice”)

Bateriile sunt pe punctul de a se epuiza.

Tnlocuiti bateriile cu piese de schimb originale(consultati
JInlocuirea bateriilor”)

Bateriile nu se Tncarca complet

Curatati si indepartati orice pata de rugina de pe punctele
de contact ale bateriilor (consultati sectiunea ,Curétarea
robotului’).

Zona secundara nu
este complet cosita

Eroare de programare

Programati corect zona secundara (consultati ,Modul de
programare”)

RALERT

Data si ora nu sunt setate

Conectati-va la robot folosind aplicatia de pe smartphone
pentru a actualiza data si ora

O,

Lama de taiere este deteriorata

Tnlocuiti-o cu una noud (consultati sectiunea ,Inlocuirea
lamer”)
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Lumina portocalie
care palpaie incet

Lama de taiere este infundata cu
reziduuri (banda, corzi, fragmente de
plastic, etc.)

Opiriti Tn siguranta robotul (consultati ,Oprirea de
siguranta a robotului”). Desfundati lama.
L S —

\

Utilizati manusi de protectie pentru a preveni ranirea
mainilor

Curétati lama de taiere

larba este prea Tnalta

Mariti inaltimea de taiere (consultati ,Ajustarea tnaltimii
de taiere”)

Robotul este ridicat de la sol

Verificati ca robotul sa nu fie blocat sau obstructionat de
niciun obiect. Curatati si indepartati resturile de iarba de
sub corp care pot bloca senzorii.

RALERT

®

Lumina portocalie
care palpaie rapid

Dupa apasarea tastei OFF, LED-ul
palpaie rapid

Conectati-va la robot folosind aplicatia de pe smartphone
pentru introducerea PIN-ul robotului

Sarma de delimitare a perimetrului nu
este conectata corespunzator (cablu
spart, fara conexiuni electrice etc.)

Verificati functionarea sursei de alimentare electrica,
conectarea corecta a unitatii de alimentare si a statiei de
incarcare (consultati ,/nstalarea statiei de incércare si a

unitatii de alimentare”)

Robotul se afla in afara perimetrului pe o
panta

Marcati zona cu o prea mare inclinatie (consultati
+Planificarea instalarii sistemului”)

Robotul se afla in afara perimetrului

Verificati daca firul a fost instalat corect (prea adanc,
langa obiecte metalice, distanta dintre firul care

marcheaza cele doua elemente este mai mica de 70 cm
etc.) (consultati sectiunea ,Planificarea instalarii
sistemulur”)

Robotul se afla n interiorul unui strat de

Repozitionati corect firul de delimitare a perimetrului (in

flori sens invers acelor de ceasornic) (consultati ,/nstalarea
sarmei de delimitare a perimetrulur”).
Problema Cauza Remedii
ALERT L L i
Eroare Opriti si porniti robotul. Daca problema persista,

®

Lumina portocalie care este fixa

irecuperabila

contactati cel mai apropiat centru de servicii autorizat.

Ledul (c) nu se

Nu exista sursa de

Asigurati-va ca unitatea de alimentare este corect

transmitatorului
(C) este aprins

Firul perimetral este
intrerupt

aprinde alimentare conectat la priza
Siguranta fuzibila Tnlocuiti siguranta fuzibila la cel mai apropiat centru de
arsa servicii autorizat
LED-ul Opriti robotul in siguranta (consultati ,Oprirea de

siguranta a robotului”). Deconectati stecherul de la
unitatea de alimentare. Legati sarma de delimitare a
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INLOCUIREA PIESELOR
= -
e
(] IMPORTANT

inlocuiti si reparati orice piesa conform instructiunilor producatorului sau contactati centrul de servicii daca
aceste operatiuni nu sunt cuprinse in manual.

INLOCUIREA PIESELOR

, @
Y IMPORTANT

inlocuiti bateriile la un centru de servicii autorizat.

INLOCUIREA LAMEI

1. Opr|t| robotul in siguranta (consultati ,Oprirea in siguranta a robotului”)

IMPORTANT

Folosm manusi de protectie pentru a preveni ranirea mainilor.

Pentru inlocuire, utilizati numai lama originald care se
potriveste pentru dispozitiv.

Model: AO15DEQ, A020DEO, AO20ELO

lama (A)

suruburi (B)

Codul lamei de taiere: L20Z01000A2.

2. Rasturnati robotul si asezati-l astfel incat sa nu avariati
carcasa.

3. Desfaceti suruburile (B) pentru a scoate lama (A).
4. Introduceti o lama noua si fixati-o

5. Repuneti robotul in pozitia de operare.

RECICLAREA ROBOTULUI

* La sfarsitul duratei de viata utile, acest produs este clasificat ca DEEE (deseuri de echipamente
electrice si electronice). Prin urmare, nu trebuie eliminat la fel ca deseurile menajere normale,
deseurile urbane mixte (nediferentiate) sau ca deseurile urbane separate (diferentiate).

« In momentul eliminarii, utilizatorul trebuie s& se asigure c& produsul este reciclat in conformitate cu

prevederile legilor locale; in special, componentele electrice si electronice trebuie separate si sortate

in centrele autorizate de eliminare a deseurilor pentru DEEE sau produsul trebuie sa fie preluat intact
la furnizor in momentul unei noi achizitionari. Eliminarea abuziva a DEEE se pedepseste cu amenzile stabF
de legile in vigoare in zonele in care are loc eliminarea mentionata.

41 Manualul utilizatorului



* Substantele periculoase continute de echipamentele electrice si electronice pot avea efecte
daunatoare asupra mediul si sanatatii oamenilor, astfel incat utilizatorul are un rol fundamental in a
contribui la reutilizarea, reciclarea si orice alt mod de recuperare a DEEE.

* Toate piesele, care urmeaza sa fie separate si aruncate in mod specific, sunt marcate.

(/ PERICOL - ATENTIE

DEEE - Deseurile de echipamente electrice si electronice (DEEE) pot contine substante periculoase cu

efecte potential nocive asupra mediului si sanatatii oamenilor. DEEE trebuie eliminate corect si numai la
centrele de eliminare specifice.

* Ambalajul - Ambalajul produsului este realizat din materiale reciclabile si trebuie reciclat intr-un mod sustenabil, in
special in containerele de reciclare sau la centrele autorizate de eliminare a deseurilor.

+ Baterii - Bateriile vechi sau epuizate contin substante nocive pentru mediu si sanatatea oamenilor, asa ca nu trebuie
eliminate precum deseurile menajere normale. Utilizatorul trebuie sa arunce bateriile Tntr-un mod sustenabil, Tn
containere specifice sau la centrele autorizate de eliminare a deseurilor.

DECLARATIA DE CONFORMITATE CE c ‘
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ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALIA

Declara pe proprie raspundere ca produsul:

Robot automat de tuns iarba cu baterii, modelele AO15DEO, AO20DEOQ, AO20ELO, respecta cerintele de baza pentru
securitate, sanatate si protectia mediului prevazute de urmatoarele directive ale Uniunii Europene:

Directiva privind echipamentele tehnice 2006/42/CE, Directiva privind compatibilitatea electromagnetica
2014/30/UE, Directiva privind echipamentele radio (RED) 2014/53/EU, Directiva RoHS 2011/65/UE, Directiva
privind deseurile de echipamente electrice si electronice 2012/19/EU, Directiva pentru emisiile sonore in
mediu 2005/88/CE;

Respecta urmatoarele standarde armonizate:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 si EN 60335-1: 2012 + A13:2017 (siguranta);
EN 62233:2008 (campuri electromagnetice);

EN 55014-1:2017 (emisia);

EN 61000-3-2:2014 si EN 61000-3-3:2013 (emisia);

EN 55014-2:2015 (imunitatea);

EN 50419:2006 (WEEE — Marcarea echipamentelor)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Compatibilitatea electromagnetica)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Compatibilitatea electromagnetica)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Eficienta spectrului radio)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Eficienta spectrului radio)

Modelele prevazute cu ,Module de conectare (GPS, GPRS)":
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Eficienta spectrului de frecvente radio)

De asemenea, declara ca, in temeiul directivei 2005/88/CE, nivelul de putere acustica LWA, dintr-un esantion
semnificativ este de 57 dB + 2,0 dB (ponderat pe o curba A si referit la 1 pW), ca nivelul de putere sonor LWA
garantat este mai mic de 59 dB (ponderat pe o curba A si cu o putere de referinta de 1 picowatt) si ca dosarele
tehnice, care respecta directivele 2005/88/CE si 2006/42/CE, sunt disponibile c/o Zucchetti Centro Sistemi SpA
prin Lungarno 305 / a, Terranuova B.ni (ar), Italia.

Terranuova B.ni 02/10/2019
Bernini Fabrizio

(CEO)

REGULI PRIVIND GARANTIA

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) asigura aplicarea tuturor cerintelor Directivei Europene 1999/44/CE. Garantia acopera, n special
acopera orice defecte materiale sau de fabricatie pe o perioada de 2 (doi) ani de la data cumpararii initiale.

ZCS nu garanteaza functionarea neintrerupta sau fara erori a produsului si nici nu raspunde pentru daunele cauzate de nerespectarea
instructiunilor. In plus, aceasta garantie nu acoperé daunele estetice, cum ar fi zgarieturile, crestaturile si proeminentele; materiale
consumabile, cum ar fi bateriile, cu exceptia cazului in care deteriorarea a fost cauzata de un defect al materialului sau de manopers;
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daunele cauzate de utilizarea produsului cu accesorii care nu sunt fabricate sau vandute de ZCS; daunele cauzate de accidente,
abuz, utilizare necorespunzatoare, inundatii, incendii sau alte evenimente naturale sau cauze externe; daune cauzate de operatiuni
efectuate de furnizorii de servicii neautorizati de ZCS; sau deteriorarea unui produs care a fost modificat fara permisiunea scrisa a
ZCS.
ZCS are dreptul exclusiv de a repara sau inlocui (cu un produs nou sau renovat) produsul sau componentele sau de a oferi, la libera
sa alegere, despagubirea completa sau pretul de achizitie. La acordarea unei despagubiri, produsul pentru care ati primit
despagubirea trebuie sa fie returnat la ZCS si sa devina proprietatea ZCS.
Tn timpul perioadei de garantie, ZCS trebuie, la libera sa alegere, s& repare sau sa inlocuiascé orice piese care nu functioneaza
normal. Rreparatia sau inlocuirea poate include utilizarea pieselor folosite recent fabricate sau reconditionate, dupa cum ZCS
considera de cuviinta. ZCS are, de asemenea, dreptul de a folosi unitati de schimb, piese sau componente cu o valoare similara si
de acelasi tip. Costul pieselor sau al fortei de munca pentru reparatii sau fnlocuiri nu vor fi percepute clientului, care in schimb va
suporta costurile de transport. La inlocuirea unui produs sau a unei piese, orice element de inlocuire devine proprietatea utilizatorului,
iar partea Tnlocuita devine proprietatea ZCS, in functie de caz.
Aceasta garantie nu afecteaza drepturile legale ale clientilor in conformitate cu legile statului sau nationale aplicabile, cu exceptia
taxelor stabilite prin aceste legi care vor fi suportate de client pentru aplicarea acestei garantii. Garantia este limitata la tara de achizitie
si se aplica la punctul de vanzare cu amanuntul de la care a fost achizitionat robotul sau la cel mai apropiat centru de servicii. Robotul
defect se va returna in persoana furnizorului sau celui mai apropiat centru de servicii. In cazul livrarii prin curier, care se va achita de
catre cumparator, robotul trebuie sa fie ambalat in ambalajul sau original si insotit de o copie a facturii sau a bonului fiscal, inclusiv
de
data achizitiei, sera si descrierea problemei. - motoarele au o garantie de 2 ani cu limita la 3000 ore de
lucru.

LICITAREA GARANTIEI

Pentru a solicita serviciile de garantie si instructiunile specifice
referitoare la locul si modul de returnare a produsului ZCS
este Tnapoiat impreuna cu factura lizibild originala sau cu  pentru reparatii, contactati furnizorul de la care ati achizitionat
bonul fiscal care indicé data cumpérarii si numele furnizorului. ~ fobotul sau cel mai apropiat centru de servicii. Pentru a aplica
dreptul de garantie, clientul trebuie sa prezinte un original sau o

« Aceasta garantie este nuld daca: - produsul nu a fost utilizat  copie a facturii sau a bonului fiscal al produsului eliberat de
furnizorul original. Garantia limitata este valabila si aplicabila
numai in tara in care ZCS sau furnizorii sai autorizati au

instalarea sau utilizarea nu au respectat instructiunile de  comercializat initial produsul.

 Aceasta garantie este valabild numai daca: - produsul defect

conform instructiunilor de utilizare si intretinere;

utilizare;
- seria a fost anulata sau nu mai este lizibila; DEFINITII SUPLIMENTARE
- a fost folosit un dispozitiv periferic neautorizat sau produsul

a fost modificat; Asistenta la fata locului

au fost utilizate piese de schimb sau accesorii neoriginale;
0 piesa sau un accesoriu au fost modificate;
ntretinerea a fost efectuata de catre client sau de catre terti

neautorizati; 4 N X o .
0 « In cazul in care este necesara asistenta la fata locului, apelul

robotul, unitatea de alimentare, stafia de ncarcare sau g tarify| pe ora aplicat de centrul de servicii va fi suportat de
accesoriile au defectiuni cauzate de agentii atmosferici catre client

cum ar fi fulgere, avalanse, alunecari de teren,
supratensiuni, furtuni, inundatii, dezastre naturale etc. Sugestii

« Clientul nu are dreptul la asistenta pentru produs la fata locului,
nici macar in perioada de garantie.

* Excluse de la garantie si limitari: « Pastrati ambalajul original.

- garantia nu acopera piesele supuse uzurii in urma utilizarii,
cum ar fi perile, cutitele, sarma de delimitare a
perimetrului, pripoanele, benzile, rotile, lamele, cablurile si
cordoanele de conectare;

- partile exterioare si suporturile din plastic care nu prezinta < Clientul este obligat sa citeasca cu atentie brosura cu
defecte de fabricatie. Decolorarea plasticului din cauza  instructiuni si sa urmeze toate informatiile incluse in aceasta.
motivelor naturale sau substantelor chimice;

- garantia bateriei este limitata numai la defecte de fabricatie
n primele sase luni de viata;

« Pastrati factura sau bonul fiscal (cauza pierderii garantie).

Va rugam sa retineti
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